
L68 系列三维激光位移传感器 
高速、高分辨率的三维视觉传感器

功能特征

	▪ 蓝色激光技术可生成高质量的 3D 图像，多达 4000 个 
3D 点和 0.9-1.4 μm 垂直分辨率

	▪ 预先校准的开箱即用型硬件方便工厂集成

	▪ 高速三维图像采集能够提高生产线速度，最大限度地
提高生产效率

	▪ 全套软件套件且能够访问广泛的三维视觉库，能够
快速完成应用设置

	▪ 低工作温度降低了耗电量，提高了测量性能

	▪ 工业化的紧凑外壳有助于稳定和灵活地集成到机
器和机器人上

L68 系列包括一系列三维视觉传感器，旨在优化质量和解决挑战
性任务。 这些易于使用的传感器将激光三角测量技术与高级成像
机制相结合对被检测部件进行三维渲染。 从这些高细节渲染图中
可以获得三维测量结果，如长度、宽度、高度和倾斜度。

所有行业的制造商、机器制造商和系统集成
商都可以使用 L68 系列来解决检测、引导
和测量应用。 这些创新的三维视觉传感器
能够在最恶劣的工厂环境中工作，是外形
坚固紧凑的高性能高性价比的解决方案。
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标定 

预先校准的硬件能够实现精确的、可
重复测量，精度最高达到微米级。 

核心技术
几项核心技术使 L68 系列在三维传感器市场上与众不同。 这些技术包括集成光学件配置、校准、分辨率、软件集成、尺寸和反射率。

集成光学件配置 

嵌入式光学件配置和激光照明，无需
单独针对每个应用进行评估、测试和
购买镜头和照明。 

分辨率 

与其他三维传感器相比，集成了最新技
术可实现更精确的测量，能够检测更小
的缺陷，以及实现更好的自动化控制。

软件集成

灵活的工具套件和广泛的通信协议支
持，确保与各种第三方视觉软件兼容。

尺寸 

每个硬件组件都采用最小化设计，小
而轻的外形可以轻松集成到任何生
产线上。  

反射 

独特的过滤技术，即使具有复杂表面
特征的产品（如玻璃和镜面及高反射
表面）也能获得高精度图像。

专利校准技术
L68 系列中的每个传感器单元都使用视场和测量范围内的各参考点进行
单独校准。 使用这种独特的校准方法可以获得微米级精度，并纠正任何类
型的失真和偏差，其中包括：

	▪ 透视畸变

	▪ 光学畸变

	▪ 激光非线性

	▪ 制造公差
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软件
L68 系列在 Cognex VisionPro® 软件上运行。 VisionPro® 是一款计算机软件，在易用的开发环境中融合了一流的视觉技术。 VisionPro 功
能非常强大，使用广泛的工具原型设计来快速部署高度可定制的应用，可以将任何视觉任务自动化。

优化视觉工具

2
做出合格/不合格判断

4
自定义应用

3

通信和控制

5
部署

6
采集图像

1

QuickBuild 工作流程
使用直观的图形界面和点选式训练，您可以轻松配置采集、选择和优化工具，并做出合格/不合格决策，无需事先具备编程经
验。 模块化工具块使用户能够快速创建和重用组件，进一步促进快速灵活的部署。

主要功能

	▪ 行业领先的视觉工具 – 全套基于 AI 和规则的工具可解决一系列应用

	▪ 直观的开发环境和模块化工具块 – 带有拖放编程的图形界面简化了设置

	▪ 性能优化 – 稳健的设计可适应多核和多线程处理器
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应用示例

读取低对比度背景下的文本 检测复杂焊接组件中的缺陷。 执行冲洗和间隙检查，以检查是否存在错
位和变化。

确认组件组装正确。 测量间隙以确保正确对齐。 建立三维模型来控制自动分拣系统。

检查并测量箱子上的胶水量。 测量外壳上的密封剂以确保均匀涂抹。 检查零件是否符合原始 CAD 数据。
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规格
L68-20 L68-100

视野 (FOV) 22毫米（近）、25毫米（中）、29毫米（中心） 79毫米（近）、100毫米（中）、121毫米（中心）
典型测量范围 20 mm 100 mm
间隙距离 54 mm 141 mm
典型垂直分辨率 0.9–1.4 μm 4.0–9.5 μm
典型横向分辨率 5.0 –7.0 μm，取决于 FOV 17.0–30.0 μm
Z 线性度 0.005% 0.0023%
Z 精度 0.2μm 0.5 μm
激光波长 450 nm（亮蓝色激光器）
激光等级 2（标准）
最大点/3D 配置文件 4096
重量 742g 850g
典型扫描速率 1 高达 40 kHz
典型 3D 点速率 1 高达 1.63 亿点/秒
接口 千兆以太网（1 Gbit/秒）
输入 2X 输入接口 (5 - 24VDC) | 正交编码器（AB - 通道，RS-422 标准）
输出 2X 输出接口，24 VDC（最大 20 mA）

触发器 支持以下触发器：正交编码器输入 （最大 数据触发速率：1 MHz） 输入 2 支持数据触发 
（最大 数据触发速率：5 kHz）

输入电压 24 VDC ±10%,
电源 10 W
最大环境光 10,000 lx
EMC 测试 符合 EN 61 000-6-2、EN 61 000-6-4、EN 61326-1：2013-07
电气安全 符合 EN 61 010-1
保护等级 符合 EN 61 010-3
激光安全输入 24 V DC ± 10%
外壳等级 IP67
空气湿度 最高 90%，无冷凝
温度 0°C–40°C（工作），-20°C–70°C（储存）

兼容附件
电源和 I/O 跨接电缆，M12-12 到引线：CCB-PWRIO-XX，直型

以太网电缆，X 编码 M12-8 至 RJ-45：CCB-84901-2001-XX，直型 
（XX 指定长度，5 米或 10 米）
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接口和显示器

电源-I/O-编码器接口

以太网接口；8 针母接头

电源、I/O、编码器开放式接线
电缆引脚分布图 引脚 电线颜色 指定 描述

1 黄 地线 工作电压 -，0 V

2 白色/黄色 VCC 工作电压 +，24 VDC ±15% 纹波

3 棕 输入 1 5 – 24 V

4 白色/棕色 输出 2 24 V（最大 20 mA）

5 紫 输出 1 24 V（最大 20 mA）

6 白色/紫罗兰色 编码器 B- RS-422 投诉

7 红 编码器 A+ RS-422 投诉

8 黑 输入 3 激光安全输入 -，GND

9 绿 输入 4 激光安全输入 +，24 VDC

10 橙 输入 2 5 – 24 V

11 蓝 编码器 B+ RS-422 投诉

12 灰 编码器 A- RS-422 投诉

传感器

激光

L68 底部 L68 背面
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